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Note:  सभी Ůʲो के उȅर दीिजये | िकसी Ůʲ मŐ आवʴक डेटा का उʟेख न होने की İ˕ित मŐ उपयुƅ डेटा 
ˢतः  मानकर Ůʲ को हल कीिजये | 

 
SECTION A 

1. सभी Ůʲो ंके संिƗɑ उȅर दŐ।      2 x 07 = 14 
Q no. Question CO Level 

a.  What is a transducer? 
टŌ ांसǰूसर Ɛा होता है? 

1 K3 

b.  Name two types of displacement sensors. 
िव˕ापन मापन के दो Ůकार के सŐसर के नाम बताइए। 

1 K3 

c.  What is thermal imaging used for? 
थमŊल इमेिजंग का उपयोग िकस िलए िकया जाता है? 

2 K3 

d.  Name two types of proximity sensors. 
िनकटता (Proximity) सŐसर के दो Ůकारो ंके नाम बताइए। 

2 K3 

e.  What are the two main types of programming loops? 
ŮोŤािमंग लूɛ के दो मुƥ Ůकार Ɛा हœ? 

3 K2 

f.  What is the function of an ADC? 
ADC का कायŊ Ɛा होता है? 

4 K3 

g.  What does self-calibration mean? 
ˢ -समायोजन  (Self-calibration) का Ɛा अथŊ है? 

5 K3 

 
SECTION B 

2. िनɻ मŐ से िकɎी तीन Ůʲो के उȅर दीिजये       07 x 3 = 21 
a. Describe the working principle and applications of a potentiometer as a 

displacement sensor. 
पोटŐिशयोमीटर के कायŊ िसȠांत और इसके िव˕ापन मापन मŐ अनुŮयोगो ं को 
समझाइए। 

1 K3 

b. Explain the working principle of a thermistor and its use in temperature 
measurement. 
थिमŊːर के कायŊ िसȠांत और तापमान मापन मŐ इसके उपयोग को ˙ʼ कीिजए। 

2 K3 

c. Describe the structures used in graphical programming: Case, Sequence, 
and Formula nodes. 
Ťािफकल ŮोŤािमंग मŐ Ůयुƅ संरचनाएँ  :केस  अनुŢम(Sequence), और सूũ 
(Formula) नोड्स को समझाइए। 

3 K2 

d. Explain the basic block diagram of a data acquisition system. 
डेटा अिधŤहण Ůणाली (Data Acquisition System) के मूल ɰॉक आरेख को ˙ʼ 
कीिजए। 

4 K3 

e. Define intelligent sensors and explain their general structure. 
बुİȠमान सŐसर (Intelligent Sensors) को पįरभािषत करŐ  और इसकी सामाɊ संरचना 
को समझाइए। 

5 K3 

SECTION C 
3. िनɻिलİखत मŐ से िकसी एक भाग का उȅर दŐ।    07 x 1 = 07 
a. Describe the working of a strain gauge and how it is used for force 

measurement. 
Ōː ेन गेज (Strain Gauge) की कायŊŮणाली को समझाइए और यह बल मापन मŐ कैसे 

Ůयोग होता है? 

1 K3 
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b. Explain how a diaphragm-based LVDT sensor is used to measure 
pressure. 
डायाůाम -आधाįरत LVDT सŐसर का उपयोग दबाव मापन मŐ कैसे िकया जाता है? 

1 K3 

4. िनɻिलİखत मŐ से िकसी एक भाग का उȅर दŐ।     07 x 1 = 07 
a. Explain how Hall effect sensors are used for position measurement. 

हॉल Ůभाव सŐसर (Hall Effect Sensor) का उपयोग İ˕ित मापन मŐ कैसे िकया जाता 
है? 

2 K3 

b. Describe the working principle of ultrasonic and laser-based flow 
sensors. 
अʐŌ ासोिनक और लेजर आधाįरत Ůवाह सŐसर के कायŊ िसȠांत को ˙ʼ कीिजए। 

2 K3 

5. िनɻिलİखत मŐ से िकसी एक भाग का उȅर दŐ।    07 x 1 = 07 
a. Define virtual instrumentation and explain its advantages. 

वचुŊअल इं śː मŐटेशन (Virtual Instrumentation) को पįरभािषत करŐ  और इसके लाभो ं
को समझाइए। 

3 K2 

b. Compare virtual instrumentation with traditional instrumentation. 
पारंपįरक इं śː मŐटेशन की तुलना वचुŊअल इं śː मŐटेशन से करŐ । 

3 K2 

6. िनɻिलİखत मŐ से िकसी एक भाग का उȅर दŐ।     07 x 1 = 07 
a. Explain the R-2R ladder DAC and its advantages over the weighted 

resistor DAC. 
R-2R लैडर DAC की कायŊŮणाली को समझाइए और इसे भाįरत Ůितरोधक (Weighted 

Resistor) DAC से बेहतर Ɛो ंमाना जाता है? 

4 K3 

b. What are Data Sockets? Explain their role in networked communication. 
डेटा सॉकेट ( Data Sockets) Ɛा हœ? नेटवकŊ  संचार मŐ इनकी भूिमका को ˙ʼ करŐ । 

4 K3 

7. िनɻिलİखत मŐ से िकसी एक भाग का उȅर दŐ।    07 x 1 = 07 
a. What are the main components of a smart sensor? Explain their roles. 

˝ाटŊ सŐसर के मुƥ घटक Ɛा हœ? उनके कायŘ को समझाइए। 
5 K3 

b. Discuss the characteristics of smart sensors: self-calibration, self-
testing, and self-communication. 
˝ाटŊ सŐसर की िवशेषताओ ंपर चचाŊ करŐ   ,समायोजनˢ :   ˢ  -परीƗण , और ˢ -

स ◌ंचार । 

5 K3 

 


